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1.SSW车载测量系统



SSW车载测量系统

系统特点：
• 定制化系统标定与集成；

• 系统整体精度高；

• 后处理自动化水平高；

• 软件底层开发，自主可
控



智能后处理——“大一键”

• CPU+GPU混合云计算；

•融合集群计算、点云空
间数据挖掘、深度学习
等高精尖技术；

•一键化从车载点云和全
景影像到三维矢量的自
动提取；

•整体成功率80%以上；

•计算效率可保证数据无
积压。

硬件环境



智能后处理——“大一键”



swDY点云工作站
• swDY——专注于车载Lidar数据后处理
与应用的点云工作站软件



swDY点云工作站
软件特点：

• 海量点云流畅渲染

• 可量测全景

• 操作友好的矢量采编
一体化一键化全自动
三维建模

• 丰富的项目定制工具
包

• 用户评价“最好用的
点云后处理软件”



swDY点云工作站

道路全要素三维矢量



swDY点云工作站



swDY点云工作站



2.轻量级扫描系

统（QS）
配置：
 载体：可折叠电动三轮（2款可选）/汽车

（支持定制）/背负系统
 机身：一体式（机头可升降）/分体式（传

感器与计算单元分离）
 控制系统：i7-8核16线程、1T固态、32G内

存 
 相机：全景相机，消费级 4 k /微单 4拼

/Ladybug5+
 激光：3激光（1多线+2单线）、2激光（2

多线）可选。
 RTK：Novatel 718D，支持千寻厘米级定位



swQS成果
 提供“有路轻载、无路背负”的二合一作

业方式
 载体可折叠、机头可升降，整机可用家用

轿车运输，可乘高铁到外地作业
 可以输出高精度点云、全景影像，可以连

接RTK输出绝对坐标，并支持与倾斜、车
载、机载数据融合处理

 点云精度：相对坐标优于5cm、绝对坐标
优于10cm。

 点云浏览：提供大规模点云的正射、透视
漫游；提供彩色/强度/车坐标/全景融合等
多种渲染方式

 提供高精地图采集软件：完善的三维矢量
采集工具，不依赖第三方软件

 提供结构化参数建模软件：挤压/放样/符
号/铺设/构面等完善的道路要素建模工具

 提供工具套装：深度图生成、点云样本标
注、多种数据格式转换等工具

 支持全景、点云、POI、矢量、模型的集
成发布











“为线下空间
提供数字化的
基础设施建设，
助力线下物理
空间升级为数
字空间，实现
数字化运营、
管理与触达，
基于此，为线
下顾客提供智
能化消费体
验。”



全空间测绘装备（全部自主版权）
采编工作站、航空相机、车载激光、轻扫系统

两次国家科技进步一等奖
二等奖、三等奖及省部级奖项若干

四维远见-30年



教育~解析轻扫系统 ！
• 价值

• 通过解析“测绘机器人”QS轻扫系统的结构、传感器、控制，学生可以在一个产品级的

测绘装备上深入学习视觉、激光、电路、结构的相关知识，为学生深入学习其背后的数

学原理提供了可触摸可把玩可参与可改造的实体。同时，该课程是当今“人工智能”时

代最有效、最直观的切入点，必将产生巨大的社会价值，为智能中国助力！

• 内容
• 剖析数学之美：傅立叶变换、卡尔曼滤波、矩阵运算、泰勒展开……
• 展现视觉空间：三维到二维、二维到三维，特征提取、语义分割

• 展示激光空间：有序到无序、无序到有序，从距离+角度+时间到三维空间

• 多源异构融合、多传感器同步、硬件与软件、驱动与嵌入式、结构与人体工
学……



谢谢！


